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Console
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bi <- rbind(bil,bi2)
z=x[,1:2, drop=FALSE]
z1=x1[, 1: 2, drop=FALSE]
x<-x[,c(1,3: (p+2)) ]
x1<-x1[, c(1,3: (p+2)) ]
epsilon=rnorm(120)
epsiloni=rnorm(120)

y <- numeric(n)

y1 <- numeric(n)

For (k in 1:n) y[k] <- x[k, [%*%beta + t(z[k, ])%*%bi[,k] + epsilon[k] H

0]

for (1 in 1:n) y1[1] <- x1[1,]%*%beta + t(z1[k, |)%*%bi[, k] + epsiloni[k]

modeli<-vector()
modelizwhich(betal=0)

xorig=x[,model1]

fitorig=lmer(y~ -1 + xorig#(-1+z|grp))

MY VY VVYVVYVYVYVVYVYVYYVYVVY

fitplny=lmer(y~ -1 + x+(-1+z|grp))
rror in lmed::1Formula(formula = y ~ -1 + x + (-1 + z | grp), control = list(
rank of X = 120 < ncol(X) = 200

>

[4]

> dacol
[1] 13.17404
> daco2
[1] 87.52728
> daco3

[1] 12.23474
=

3/17
Jozef Jakubik Porovnanie funkcii na selekciu fixngch efektov vo vyso-
Ustav merania SAV kodimenziondlnych linedrnych zmiesanjch modeloch



= Submodel dobre popisuje namerané pozorovania.
= Submodel je redsi ako pdvodng model.
= Submodel poskytuje primerané predikcie.

= Testovat vyznamnost parametrov a konstruovat konfidencné
intervaly.
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Best-Subset vber

Forward- a Backward-Stepwise vgber

Regularizacné metody (Ridge regresia, Lasso, ...
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Regularizacia za pomoci ¢; normy.

p
1% = argminlly — XBII3 + X > _ |5l
BERP =1

= argminl|ly — X 8|13 + Al Bllx
BERP

= argmin |ly — XB|3
BERP,||B]l1<t
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y=XB+2Zb+¢

® = ~ N(0, R = (¢%1)) st nekorelované
® b ~ N (0, D(blokovo diagondlna))
© ¢, bsUnezdvisé

= skupinové ddata
= jednoduchd, ale opodstatnend kovarianéna Struktdra
= velkg pocet fixn(ch efektov a maly pocet ndhodnych efektov
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= Schelldorfer, Buhlmann, van de Geer - 2011
= Rohart, San-Cristobal, Laurent - 2012
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= Pre konzistenciu odhadu potrebujem technickd podmienku na
vlastné &isla matice Z7'Z v zmysle horného ohranicenia.

= Ak predpokladdme, Ze skutocng model je riedky a je splnend
podmienka pre konzistenciu odhadu, potom obe metddy
dokdazu odhadndt skutoéng model.
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y~N(XB,V(=ZDZ' + R))

)

min @zogm 2l XAV y — XB) + ) \mh) ,

kde A je nezdporny penalizacny parameter, fixng pocas celej
minimalizacie.
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CGD algoritmus spociva v cyklickom prechddzani cez jednotlivé
premenné a minimalizovani Ucelovej funkcie vzhladom na jednu
premennu, pricom ostatné sa berd ako fixné (podobne ako
Gauss-Seidlova metddal).

R - Immlasso
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Vektor b povazujme za chybajlce data. Kompletné ddta oznacéme
z = (y", "7,

%@% (log|R| + (y — XB — Zb)'R™Y(y — X3 — Zb)+

+log|D| +b" Db+ A ||8]11)

kde n je poCet pozorovani a A je opdt nezdporny penalizacny
parameter, fixny pocas celej minimalizdcie.
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U&elovi funkciu minimalizujeme multicyklickgm ECM algoritmom:

= Prvy E krok ur&i Hendersonov (BLUP) odhad bt+1/2) na zaklade
aktudlnych hodnét parametrov 8l DI RIE.

= M krok odhadne najskar g+,
= E krok rovnako odhadne blt+1.
= M krok Odhadne varia&né komponenty DI+1] g R+,

R - MMS
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R - 1mer

Bayesovo informacné kritérium (BIC):
BIC) := —20+ logn - dfy,

kde dfy = [{1 < k <p: B # 0} + dim(D).
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= takmer Ziadne rozdiely v case behu funkcii (Rohart takmer
vzdy rychlejsi)

= + podobné vysledky

= momentdine sa nedaju pouzit ak je pocet fixnych efektov
velky

= problémy ak su fixné efekty zavislé
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Dakujem za pozornost.
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